UEH 10.853555

Neptun

Ziichter: Uhlmann-Escher GbR, Langen *25.11.2021
Besitzer: SYNETICS pp | ET| B-Kn A1/A2 | K-Kn AE | aAa 243

DD control

Wolfhard Schulze

M: UEH Neapel GP-84

Wolfhard Schulze

Nexus v. AltaCabot Freemax v. Imax Malinus v. Modeco
[ UEH Neapel UEH Nella Nelli
+ EXTERIEURVERERBER 01/80-85-84-84/84* 03/88-90-86-90/89 04/87-87-86-89/88
2/12LA 9477 394 373 359 340 3/2LA 10732 416 446 375 402 v. Silver

+ KALBERFITNESS HL2 9836 395 391 372 368 HL2 11407 410 468 3.63 414

RZM 127 | RZE 131
Milch kg +926 | Milchtyp 115
Fett % +0.16 | Korper 109
Fettkg +55 | Fundament 16 Linearprofi 9 100 m 124
EiweiB % +0.13 | Euter 124 crige Klein ] D groB
I Rippenstruktur flach ] 105 gewilbt
EiweiB kg +aT Korpertiefe wenig _ 109 viel
Starke schwach - 104 stark
Beckenneigung ansteig. - 95 abfall.
RZGesund ]]5 Beckenbreite schmal q 99 breit
RZEuterfIt 'Iog RZKalberflt ’]06 Hinterbeinwinkel steil ' 101 gewink.
Klauenwinkel flach - 98 steil
RZKlaue 1M DDcontrol 106  sprunggelenk gefiill ] 102 trocken
Hinterbeinstellung n. auBen — 122 parallel
Vorderbeinstellung n.auBen - I 103 parallel
RZN 16 RZKd 106  Bevequng schlecht ] i ot
Hintereuterhdhe tief _ 9 hoch
RZS ]21 KVd ]04 Zentralband schwach - 96 stark
Strichplatzierung vorne auBen - 103 innen
RZD 98 RZR 101 Strichplatzierung hinten auBen - 98 innen
H Vordereuteraufhdngung lose 124 fest
RZPerSIStenZ]OO RZFE 101 Euterbalance hinten tief 125 vorne tief
RZRobot - RZ0ko 128  Eutertiefe tief 122 hoch
Strichlange kurz - 93 lang

|
info@masterrind.com CENETICS POWERED BY @ MASTERRIND

www.masterrind.com ZWS12/2025 SVNE J ICS ALLLE NS



	UEH
	Neptun

