(DN ©

DD premium Roboter

10.833600

Rios P RDC

Ziichter: Johann u. Petra Behrens GbR, Klein Meckelsen *07.08.2022
Besitzer: SYNETICS Pp* | RDC | ET | B-Kn A1/A2 | K-Kn BB | aAa 234

M:HWHElla VG-89

Wolfhard Schulze

UGM: ZT Elaine VG-86 Rios P RDC

+ZT ELECTRA VG-88-FAMILIE Ridercup v. Lariat Solitair P v. Salvatore Polo P RDC v. PowerballP
HWH Ella ZT Elena [

ZT Elaine
+ LAUFSTALLKUH 03/91-88-88-89/89 02/87-85-87-87/87 02/85.-87-84-88/86
3/3LA 14739 394 581 374 551  4/2LA 1315 332 435 335 440  v.Balisto
+ MELKBARKEIT HL2 16495 3.82 630 3.74 617 HL2 13800 350 483 3.30 455

RZM 129 | RZE 125
Milch kg +1004 | Milchtyp 114
Fett % +0.20 | Korper 100
Fettkg +63 | Fundament 13 Linearprofil 8 100 m 124
EiweiB % +0.13 | Euter 122 crige Klein I 07 groB
P Rippenstruktur flach _ 109 gewdlbt
EiweiB kg +90 Korpertiefe wenig - 94 viel
Starke schwach ‘ 98 stark
Beckenneigung ansteig. _ 109 abfall.
RZGesund ]20 Beckenbreite schmal - 103 breit
RZEuterfIt ’”4 RZKalberflt 98 Hinterbeinwinkel steil _ 90 gewink.
Klauenwinkel flach _ L steil
RZKlaue 118  DDcontrol 17 sprunggelenk gefiil '- 100 trocken
Hinterbeinstellung n. auBen 104 parallel
Vorderbeinstellung n.auBen - 103 parallel
RZN 120 RZKd 108 Bewegung schiecht ] 108 ot
Hintereuterhdhe tief _ 120 hoch
RZS 17 Kvd 107 Zentralband schwach - 95 stark
Strichplatzierung vorne auBen - 95 innen
RZD 100 RZR ]]6 Strichplatzierung hinten auBen ' 100 innen
RZPerSiStenZ 120 RZFE 95 Vordereuteraufhéngung lose _ 120 fest
. Euterbalance hinten tief 122 vorne tief
RZRobot 110 RZ0ko 134  Eutertiefe tief 126 hoch
Strichlange kurz _ 91 lang
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